Mechanismy řízení hybnosti
5 vzájemně se ovlivňujících struktur


pohyb- 3 složky-kinetická- volní-pyramidová dráha





    mimovolní-mozeček




statická-mimovolní-spinální mícha, RF

Kortex-nejvyšší centrum nervového systému


asociační oblast-návrh pohybové strategie


motorická oblast-pyramidová dráha- kortikospinální systém- jednoneuronové spojení



primární motorická korová oblast- area 4




tractus cortikospinalis-pro míšní motoneurony: capsula interna ( crus cerebri ( prodloužená mícha ( decussatio pyramidum ( tractus pyramidalis lateralit




nezkřížená (tractus pyramidalis anterior ( přední provazce




tractus corticobulbaris- pro motoneurony hlavových nervů: capsula interna ( crus cerebri ( křížení na úrovni jader hlavových nervů


mimopyramidová dráha-extrakortikospinální systém



víceneuronové spojení



premotorická oblast- area 6, 8

· RF ( retikulospinální-hlavní mimopyramidová dráha

vliv na proprioceptivní reflexy


úmyslné pohyby

· tectum ( tektospinalis-koordinace zrakových a sluchových reflexů

vliv na tonus šíjového svalstva

· nukleus olivae ( olivospinální- koordinace pohybů

· nukleus ruba ( rubrospinální

· vestibulární jádra ( vestibulospinální- šíjové a tónická reflexy

postojové reflexy

Bazální ganglia- koordinace úmyslných a neúmyslných pohybů

Mozeček- udržování vzpřímené polohy


regulace svalového napětí


kontrola pohybů

Talamus- VL- převodní motorická jádra- ovlivňují stoj a chůzi

